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Engenheiro Eletricista com especializagao em gestao de negocios,
gestdo de pessoas e financas, Daniel Dias iniciou sua trajetéria na

ferrovia em 2004 como trainee na Area Comercial da MRS.
Durante mais de 15 anos como gestor atuou em diversas frentes,

liderando equipes e projetos nas areas de Operagdes e Manutencao.

Desde 2014 é o responsavel pela Diretoria de Operacoes da MRS.
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OPERACAO MRS

Grandes Nameros

CIRCULAGAO
Heavy Haul: 30 pares/dia (N e Q)
Carga Geral: 25 pares/dia
Headway: 25 minutos

PESO DOS TRENS CARREGADOS

Minério: 17,5mil t
Agricolas: 9,9mil t
Carga Geral: 4 5mil t
CENTROS URBANOS
Municipios: 104
PN’s: 1.140

MAQUINISTAS + AUXILIARES
Minas Gerais: 439
Rio de Janeiro: 434
Sao Paulo: 386

MATERIAL RODANTE
Locomotivas: 645
Vagdes: 20.776

COMPRIMENTO DOS TRENS
Minério: 136 vagdes
Carga Geral: 75 vagodes

MALHA
Linha singela: 91%

Rampa Carregado: 1,9%
Rampa Vazio: 2,2%

OBRAS DE ARTE ESPECIAIS
Tuneis: 142 (77km)
Pontes/Viadutos: 624 (52km)
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Como transformar uma
operacao em 4.0?
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Por que e como construir
uma operacgao 4.07?
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—| Melhora em 18,2% da eficiéncia nos ultimos 10 anos.

» Treinamento e criacdo de guias de condugao.

Implantagao de tecnologias nas Locomotivas:

= AESS (Auto Engine Start Stop), que desliga o motor
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» Proibida entrada de pessoas em trecho de = 5 Km;
= Circulagao nao tripulada por 8 km.-
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SLOA (Sistema de Locomotivas de Operacido Autbnoma)
Circulacao baseada em posicao GPS;

Solucao desenvolvida com equipamentos certificados
para ferrovia;

Telemetria e telecomando (controle remoto).
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implantar o CBTC (Controle de Trens
Baseado em Comunicagéo).
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» Tecnologia aplicada para identificagao de
anomalia de carga em trens ja em circulacio:

=3k » Siderurgico: acomodacao e enlonamento;
» Minério: resto de carga;
MoeE = Agricolas: vazamentos e furtos;

» Aplicagdo na auditoria de processos e em
observacao de tarefas.
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= Portal de experiéncia do cliente; X
BILE = Mobile para coleta de informacdes operacionais
aumentando a assertividade da
&é programacao;

%4544+ | " Recebimento de OS - Manobras;

excieneis | ® Registro de ponto para equipagem;

DO CLIENTE .

» Recebimento de escala programada.
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Ferrovia de carga pioneira no Brasil ao implementar
manobras guiadas por controle remoto.
Controle preciso de velocidade e dos freios;

Engates suaves e rapidos;
Resposta imediata do equipamento;
Conducgéao segura e agil.
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/Sistema de Acompanhamento de Cargas:
(Portal do Cliente)

Plataforma para gerenciamento e planejamento do
transporte. Informacoes:
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Rastreamento,

Previsao de chegada,

Posicionamento de fila,

Historico transportado,

Agendamento do atendimento pelos terminais.
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OPTMOVE: Sistema de planejamento
de circulacao de trens;

= Centro de Controle de Patios: gestao
dos terminais de minério de forma
otimizada através de conceitos de
RPA (Robotic Process Automation).
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. . - Solugoées para atender a politica publica
Garantla de capamdade e SUStentablhdade A outorga seré parcialmente convertida em obras de interesse pablico
Investimentos visam atender a 100% do aumento de demanda previsto no e conflitos urbanos capazes de transformar e equilibrar a matriz
Plano de negacios e também atendimento dos novos parametros de de transporte, e aumentar a seguranga ferroviria nas comunidades em
desempenho. torno da ferrovia.
Segregacgao de trens de
e passageiros
Construgdo de novas linhas segregando a
operagdo com o trem de passageiros na CPTM
(eliminando ~130km dos +140km compartilhados
hoje).
SP . R'J
: Integracgao logistica da
E : *-@Porto do Rio regidao sudeste
cesss : Ampliagao de patios Investimentos em polos intermodais nos
. . o estados de MG, RJ e SP permitindo maior
Baixada Santista Vale do Paraiba competitividade para a ferrovia no transporte
Ampliagio e construgo de novos patios 1 jiaca de patios de Carga Geral.
Modernizagdo de ativos Sinalizagdo
Sinalizagdo
Novas oficinas
da via permanente Rodante urbanos
Aquisi¢do de equipamentos de Aquisicdo de locomotivas e vagoes Diversas obras para melhorar a seguranca e
grande porte para manutencdo da via para suportar o crescimento da reduzir as interferéncias entre a cidade e a
permanente e construgdo de oficinas. ggsmeanrq]pgn%gs parametros de ferrovia nas comunidades ao longo da malha.
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